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Die folgenden Angabon sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

Rotalineantrieb 

Bei Maschinen aus den Bereichen Kleinmaschinen, 
Feinwerkmaschinen und Kennzeichnungsmaschinen mit 
gesteuerten Antrieben, welche in X und Y Richtung ver- 
fahrbar sind, kennt man Systeme, welche uber einen oder 
mehrere gesteuerte Motoren verfugen und somit mittels 
Linearantrieb wie Gewindespindel oder Kugelgewindean- 
trieb eine rotatorische in eine lineare Bewegung in zwei 
Achsen umsetzen. 

Dies erfordert neben dem eigentlichen Antrieb zusatzlich 
entsprechende Linearfuhrungen die die exakte Fun rung 
der beweglichen Schlitten ubernehmen. Durch diese Bau- 
weise ist der minimalen GrofSe, in Bezug auf einen akzep- 
tablen Verfahrweg einer solchen Maschine, Grenzen ge- 
setzt. 

Der in Anspruch 1 angegebenen Erfindung liegt das Pro- 
blem zugrunde, daft auch bei relativ groGen Verfahrwe- 
gen eine minimale Baugrofte erreicht werden kann. 
Die Vorteile bestehen darin, dafc zur Erzeugung einer line- 
aren Bewegung keine Linearfuhrungen und keine Urn- 
wandlung der Drehbewegung in eine lineare mittels Ge- 
windeantrieb oder Kugelgewindeantrieb oder Kurbeltrieb 
erforderlich ist. 

Ein Ausfuhrungsbeispiel ist in der Skizze dargestellt und 
wird im folgenden naher beschrieben. 
Eszeigt Fig. 1 

1 Gehause, 2 Antriebsmotor, 3 Antriebsmotor, 4 Scheibe 
1, 5 Scheibe 2, 6 Werkzeug, 7 Wirkradius 1, 8 Wirkradius 2 
Das Gehause (1) nimmt die Scheibe 1 (4) und den An- 
triebsmotor (2) auf. Im Abstand des Wirkradius 1 (7) vom 
Mittelpunkt der Scheibe 1 aus gesehen ist die Scheibe 2 
(5) mittels Lagerung und der Antriebsmotor ... 
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Beschreibung 

Bei Maschinen aus den Bereichen Kleinmaschinen Fein- 
werkmaschinen unci Kennzeichnungsmaschinen mit gesteu- 
erten Antrieben, welche in X und Y Richtung verfahrbar 5 
sind, kcnnt man Systeme wclchc ubcr einen oder mehrere 
gesteuerte Motoren verfiigen und somit mittels Linearan- 
trieb wie Gewindespindel oder Kugelgewindetrieb eine ro 
tatorische in eine lineare Bewegung in zwei Achsen umset- 
zen. 10 

Dies crfordcrt neben dem cigcntlichen Antrieb zusatzlich 
entsprechende Linearfiihrungen die die exakte Fuhrung der 
bcwcglichcn Schlitten ubemchmcn. Durch dicsc Bauweise 
ist der minimalen GroBe, in Bezug auf einen akzeptablen 
Verfahrweg einer solchen Maschine, Grenzen gesetzt. 15 

Der in Anspruch 1 angegebenen Erflndung liegt das Pro- 
blem zugrunde, daB auch bei relativ groBen Verfahrwegen 
eine minimale BaugroBe erreicht werden kann. 

Die Vorteile bestehen darin, daB zur Erzeugung einer Line- 
aren Bewegung keine Lincarfuhrungen und kcinc Umwand- 20 
lung der Drehbewegung in eine lineare mittels Gewindetrieb 
oder Kuglegewindetrieb oder Kurbeltrieb erforderlich ist. 

Bin Ausfuhrungsbeispiel ist in der Skizze dargestellt und 
wird im folgenden naher beschrieben. 

Es zcigt Fig. 1 25 

1 Gehause 

2 Antrieb smotor 

3 Antrieb smotor 

4 Scheibe 1 

5 Scheibe 2 30 

6 Werkzeug 

7 Wirkradius 1 

8 Wirkradius 2 

Das Gehause (1) nimmt die Scheibe 1 (4), und den An- 
triebsmotor (2) auf. Im Abstand des Wirkradius 1 (7) vom 35 
Mittelpunkt der Scheibe 1 aus gesehen ist die Scheibe 2 (5) 
mittels Lagerung und der Antriebsmotor (3) angebracht. Im 
Abstand des Wirkradius 2 (8) vom Mittelpunkt der Scheibe 
2 (5) aus gesehen ist das Werkzeug (6) angebracht. 

Die Wirkradien 1 und 2 stehen im Vernal tnis 1 : 2. Daraus 40 
ergibL sich, daB bei prograinmgesteuerter Drehbewegung 
der Scheiben 1 und 2 das Werkzeug lineare Bewegungen 
ausfuhren kann. 

Die Ansteuerung der Motoren iibemimmt ein eigens da- 
fur entwickeltes Programm, welches die erforderlichen 45 
Drehwinkcl fiir die Scheiben 1 und 2 crrechnct, die fur eine 
lineare Bewegung erforderlich sind. 
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1 . Rotalineantricb, dadurch gekennzeichnet, daB ro- 

tatorische Bewegungen in lineare Bewegungen da- 
durch umgesetzt werden, daB der Antrieb aus 2 Schei- 
ben besteht die je einen Wirkradius besitzen, welche im 
Vcrhaltnis 1 : 2 stehen. 55 

2. Rotalineantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi die Lagerung der Scheiben als Walzlager 
oder Gleitlager ausgefuhrt sein kann. 

3. Rotalineantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Antricbsmotorcn Schrittmotorcn oder 60 
Servomotoren sein konnen. 

4. Rotalineantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die eine Scheibe innerhalb oder auBer- 
halb des Korpers der anderen Scheibe angeordnet sein 
kann. 65 
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